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UVOD

Hlida¢ &erpadla EL-FI P3 elektronicky monitoruje jeho chod pomoci patentované VIP
metody. Je pfipojen pfimo na napajeci kabel motoru, kde méfi ,,vykon na jeho hiideli“ bez potieby
pfevodniku. Hlida& nejprve méfi pfikon motoru a potom kompenzuje jeho interni ztraty. To
znamena, 2e vykonova data jsou pfi kolisani napajeciho napéti automaticky kompenzovéana. Hlida¢
tak m&H skutedny vystupni vykon na htideli elektromotoru. Urovefi kompenzace lze nastavit tak,
aby vyhovovala viem induk&nim motorim bez ohledu na jejich velikost.

Normélni pracovni rozsah &erpadla se nastavuje dvéma tladitkovymi spinadi. Kdyz je
dosaZzeno maximalni nebo minimalni hranice zatiZeni, odpovidajici relé uvnitf hlidate zméni svuj
stav. Reléové kontakty lze vyuzit k vyvolani poplachu, k zastaveni motoru nebo k fizeni jin¢ho
zafizeni Uastniciho se daného procesu. Cerpadlo je tak chrinéno pred pretizenim a naslednou
kavitaci a pfed chodem nasucho.

BEZPECNOST

Bezpec¢nostni opatieni

Pied montaZi a uvedenim zafizeni do provozu si preététe cely ndvod k obsluze.

Vyrobce a dovozce se vzdava jakékoliv smluvni i mimosmluvni zodpovédnosti za zranéni osob
nebo zvifat, podkozeni zafizeni ¢&i objektd zplsobend: nesprdvnou montazi ¢&i sefizenim,
nerozumnym nebo nespravnym pouZitim, nedodrzenim pokynii uvedenych v ndvodu doddvaném
s hlidatem nebo manipulaci nekvalifikovanou osobou ve smyslu vyhl. & 50/78 Sb.

P¥i instalaci

e Hlida¢ smi instalovat pouze kvalifikovany elektrikar dle vyhl. &. 50/78 Sb.

e Instalace musi odpovidat pfislusnym CSN.

POUZDRO A MONTAZ

Hlida¢ je uzavien v umélohmotném pouzdru, které se sklada z bilé zdkladny a modré
vysuvné &asti. Zakladna se pfipeviluje Srouby nebo se nasadi na DIN lidtu (DIN 46277 - 35 mm)
pomoci pruziny (pro horizontilni pfipevnéni jsou dv&). Rozméry viz ,Technické udaje“.
S hlidadem jsou v igelitovém satku dodavany: 1 propojka, 1 ¢emy umélohmotny koli¢ek, 1 pruZina
se §roubem.
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Obr. 1: EL-FI P3, vysuvna éast a zakladna.



INSTALACE A NASTAVENI

Nastaveni kompenzace a proudu motoru
1. Pfettéte si vystupni vykon (kW) na Stitku motoru.
2. Nastavte kompenzaci (KOMP) podle hodnoty vyzna&ené v diagramu, viz obr. 2.
Ptiklad: Motor 25 kW, 380 V =2 jednotky.
3. Uréete maximalni proud motoru nebo si pieététe Iy na $titku motoru.
4. Nastavte selektor proudu (In) na vhodnou hodnotu. Vezméte v ivahu pomér proudového
transformatoru, pokud je pouZit.

Priklad: Proud motoru 40 A
Pomér proudového transformatoru 50/1

Nastaveni proudu = 0,8 A

nastaveni kompenzace COMP
(jednotka/Ampér)
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Obr. 2: Kompenzacni diagram

Zapojeni hlidade

Hlida& se pfipojuje ptimo k napajecimu kabelu motoru. V rozvad&fi mize byt umistén
napfiklad vedle stykate. VSechna zapojeni se uskute¢iiuji na zakladn€ hlidade. V ni je umistén
mikrospina& (SW4), ktery zkratuje proudovy transformator, je-li pouZit, nebo pfevede fazi pfimo do
motoru, kdyZ je vysuvna &ast oddélena od zdkladny (viz obr. 3 a 4).

Je-li jmenovity proud motoru mensi nez 1 A, zapoji se hlida¢ s motorem do série a svorky
13 a 14 se spoji (viz obr. 3). Pro proudy nad 1 A se pouzije standardni proudovy transformator (viz
obr. 4 a 5). Proudovy transformator musi byt umistén na stejné fazi, ktera je pfipojena ke svorce 14.
Je dilezité, aby fazovani bylo spravné, tj. napf.: P1 na strané napdjeciho napéti, P2 na strané
motoru. S1 ke svorce 13, S2 ke svorce 8. PFi pouZiti proudového transformétoru svorky 13 a 14
nebudou spojeny.



Kontakty vystupniho relé pro max. hranici zatizeni ¢erpadla (svorky 1-3) a vystupniho relé
pro min. hranici z (svorky 4-6) jsou bez potencialu. Mohou byt bud’ pfipojeny k ovladacimu obvodu
motoru nebo pouZity k externimu poplachu, a pod. Ptiklad zapojeni je na posledni strang.
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Obr. 3: PFiklad zapojeni pro sledovani
3-fazového m({toru'pod’O,S kW
(In<1A). DULEZITE! Svorky 13 a 14

jsou spojeny.

Vybér proudového transformatoru
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Obr. 4: Priklad zapojeni s proudovym
transformatorem. Svorky 13 a 14 nejsou
spojeny. DULEZITE! Proudovy
transformator musi byt spravné zapojen
(P1/P2, S1/S2).

Vhodné kombinace proudového transformatoru a poéty primarnich zéviti pro motory

ruznych velikosti jsou uvedeny v tabulce:

vhodny proudovy transformator
a podty primarnich zavith

150:1 100:1 50:1

jmenovity
proudovy transformator proud
motoru
A
: fazovy vodié
NN 2 ] L 150 - 75
75 -50
O 50 -25
25 -16
16 -10
10 -5

1
2
3

N -
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Obr. 5: Tabulka pro vybér proudového transformdtoru a priklad transformatoru se tfemi
primdrnimi zdavity. (Napk. pfi 50:1 a se tfemi primarnimi zavity je pomér 50/3).



Hlida¢ je standardné& dodavan v reZimu ,,Zaji$tény poplach®. Poplach se resetuje tlatitkem
RESET na pfedni strané. Zmé&na na autoreset se provede ¢ernym pfepinatem na spodku hlidace.
Pti dodé4ni jsou vestavéna relé nastavena v klidovém rezimu - spinaji pFi poplachu.Volba
sepnutého rezimu relé (normain€ sepnuté, odpadne pfi poplachu) se provadi na spodku hlidage
¢ernym piepinatem. Horni pozice = K/idovy rezim relé. Dolni pozice = Sepnuty rezim relé.

Nastaveni hlidace

Hlida¢ by mé&l byt nastaven tak, aby byl spustén ,minimalni poplach®, kdyZ je prutok
derpadlem tak nizky, Ze bezprostiedné hrozi b&h nasucho. ,,Maximalni poplach“ by pak mél byt
nastaven tak, aby hlida& spustil poplach, kdyZ je pfekroten maximalni pritok ¢erpadlem pro dany
proces a bezprostfedné hrozi kavitace - z Eerpadla je slySet klapavy zvuk.
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' & o A A Nastaveni zpoZde€ni doby startu, 5-170 s
. M: '; B Zluté svitici LED kontrolka = aktivovan zpozdény start
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Kontrolka ptekro€eni min. hranice
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Obr. 6: EL-FI model P3, pohled zpredu.

Hlida¢ nastavte ndsledujicim zpiisobem:

1. Rozb&hnéte &erpadlo pii minimalnim pritoku, naprazdno - pozor, riziko b&hu nasucho, a pod.

2. Zaznamenejte minimalni provozni bod min. spinatem F. Poplachova LED kontrolka G se
rozsvécuje/zhasina.

3. Rozb&hnéte Eerpadlo pfi normalnim pritoku a zaznamenejte maximalni provozni bod max.
spinatem C. Poplachova LED kontrolka D se rozsv&cuje/zhasiné.

4. Zvolte provozni rozsah pro ¢erpadlo.
Klidovy rezim relé = pfi normalnim provozu kontrolky nesviti
Sepnuty rezim relé = pfi normalnim provozu kontrolky sviti

5. Pokud je to zapottebi, nastavte zpozd'ovaci doby A a H.

Poznamka: Béhem této nastavovaci procedury se doporucuje zablokovat/zkratovat vystupni relé,
aby se zabranilo spusténi alarmu nebo zastaveni motoru Cerpadla a prepina¢ AUTORESET na
spodku hlidace je v poloze ON. NemiiZete-li stanovit min. a max. hranici, zkontrolujte , nastaveni
- kompenzace a proudu motoru*.

PROVOZ - POPLACH

Pfi normalnim chodu a klidovém rezimu relé, nejsou vestavéna relé aktivovana (kontakt je
sepnuty mezi svorkami 2-3, resp. 5-6). Kdyz je pfekrotena nastavena urovedl zat€ze, napf. pfi chodu
naprazdno nebo pfi pfetiZzeni Eerpadla vestavéna relé sepnou (kontakty mezi svorkami 1-3, resp. 4-6
se spoji). PHi funkci v sepnutém rezimu budou ¢innosti relé opaéné. Viz. obr. 10a 11.
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Obr. 7: Cerpadlo za chodu

PROBLEMY

o Hilida& nefunguje.
- Zkontrolujte, zda jmenovité napéti na Stitku hlida¢e odpovida napajecimu (+10 %, -15 % nomi-
nalniho napéti faze-faze).
- Zkontrolujte zapojeni detektoru, propojek, apod. (obr. 3 a 4).
o Nelze nastavit limity zatéZe.
- Zkontrolujte, zda je proudovy transformator, pokud je pouzit, spravn€ zapojen viz. Obr.4
- Zkontrolujte, zda kontrolky neustale sviti, je-li MIN nastaveno na ,,00“, MAX na ,,99“ a je pfepi-
natem nastaven sepnuty rezim relé (také nastavte doby zpozdéni na ,,0°).
¢ Detektor neustéle hlasi poplach.
- Zkontrolujte nastaveni: proudového selektoru (pfili$ nizko?), kompenzace, limitu z4t&ze
(,,Vzorec pro vykon®), dob zpozdéni, zvolenych rezimu relé, apod.
- Zkontrolujte, zda je proudovy transformator, pokud je pouzit, spravn€ zapojen viz. Obr.4
- Detektor nehlasi poplach.
- Zkontrolujte, zda zvoleny pracovni rozsah neni pfili§ Siroky.
- Zkontrolujte nastaveni proudového selektoru (pfili§ vysoko?)
- Zkontrolujte, pokud je pouZit, proudovy transformator a jeho pomé&r
- Zkontrolujte, zda je motor pii normalnim chodu zatiZen.



ALTERNATIVNI NASTAVENI

Nastaveni sta jednotek na tladitkovych spinalich na pfedni &asti pfedstavuje urity vykon

podle nasledujiciho vzorce:
P=V3xUxmxn

P = vykon, plny rozsah 100 jednotek

U = napéti faze-faze

m = hodnota proudového selektoru (Iy)

n = pomé&r proudového transformatoru, je-li pouzit

Je-li regulator kompenzace oto¢en do pozice plné proti sméru hodinovych ru¢icek (0), P se

rovna prikonu.

Ptiklad: Vypocet vykonu na jednotku

U=380V
m=0,4
n=150/5

P =3 x 380 x 4 x 50/5 = 2,6 kW; 1 jednotka se rovna 26 W (2,6 kW/100).

TECHNICKE UDAJE
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Obr. 8: Rozméry.

Rozméry (SxVxH):
Viha:

Napajeci napéti: ”
Frekvence:

Vstupni proud:
Proudova pfetiZitelnost:
Jisténi hlidage:

Vystupni reléové kontakty:

Spotfeba energie:
Ptesnost:
Opakovani:

Zpozd'ovaci doba startu:
Zpozd'ovaci doba odezvy:
Okolni teplota: 2

Kryti:

75x150x106 mm

0,70 kg

3x400V, +10 %, -15 %
45-65 Hz

max. 1 A, min. 0,1 A
60A za Ss

max. 16 A

5A.250 V(AC1)

3 VA

+2 %,; *1 jednotka

+1 jednotka, 24 hodin,
20°C

5-170s

1-40 s

0-+55°C

IP40

D Jiné napéti na zvlastni objednavku
2 .20° - +50°C na zv14%tni objednavku
Udaje pro proudovy transformétor:

1 A, 1 VA nebo vice, tiida 1.



PRIKLADY ZAPOJENI OVLADACICH OBVODU
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Obr. 9: Poplach a zastaveni Cerpadla pFi prekroceni nastavenj?ch mezi (max. a min. poplach). Relé
Jjsou v klidovém reZimu.

5 1 [ 51

| 6 ; 1 6 |

| | r" 5

| 4|  [aarm I 141 [aamm

I 2 I UNIT | ld;-] I “TUNIT
°

! | ! |

| 3 I | 3 I

L1 L_1]

normélni provoz &erpadla pfetiZzené Cerpadlo

Obr. 10: Kontakty relé v nastaveném klidovém reZimu.
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Obr.11: Kontakty relé v nastaveném sepnutém rezimu.



